This Page Is Inserted by IFW Operations 
and is not a part of the Official Record 



BEST AVAILABLE IMAGES 

Defective images within this document are accurate representations of the 
original documents submitted by the applicant. 

Defects in the images may include (but are not limited to): 

• BLACK BORDERS 

• TEXT CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 

• FADED TEXT 

• ILLEGIBLE TEXT 

• SKEWED/SLANTED IMAGES 

• COLORED PHOTOS 

• BLACK OR VERY BLACK AND WHITE DARK PHOTOS 

• GRAY SCALE DOCUMENTS 

IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 



As rescanning documents will not correct images, 
please do not report the images to the 
Image Problems Mailbox. 



PN - FR2793580A20001117 
PD - 2000-11-17 
PR - FR1 9990006074 19990512 

OPD - 1999-05-12 

TI - Public places people movement analysis having floor placed screen section foot 
pressure sensitive following person foot movement. 

AB - The analysis of movement unit has a specific piece of equipment place on the floor. 

A screen section is sensitive to foot pressure, and continuously follows foot movements. 

IN - HAQUET LAURENCE BRIG1TTE CLAUD 

PA - HAQUET LAURENCE BRIG1TTE CLAUD (FR) 

EC - G07C9/00 

IC - G08B 13/08 

CT - WO9840719A[X]; FR2713805 A [X]; NL9100591 A [X]; 

W09723376 A [X]; XP002050994 A [X] 

CTNP - [X] KALINOWSKI J JETAL: "MICROCOMPUTER APPLICATION TO 

TRANSIT-PASSENGER COUNTING" COMPUTER SOCIETY INTERNATIONAL 
CONFERENCE,US,NEW-YORK, IEEE, vol. CONF. 10, 1975, pages 
259-262, XP002050994 

© WPI / DERWENT 

TI - Public places people movement analysis having floor placed screen section foot 
pressure sensitive following person foot movement. 

PR - FR19990006074 1 99905 12;WO2000FR03 179 20001 116;AU200 10020 139 

20001 1 16;EP20000983373 20001 116 

PN - EP1337975A1 20030827 DW200357 G07C9/00 Fm OOOpp 

FR2793580 Al 20001117 DW200131 G08B13/08 016pp 

WO024 1 262 A 1 20020523 DW200240 G07C9/00 Fm OOOpp 

AU200120139 A 20020527 DW200261 G07C9/00 OOOpp 
PA - (HAQU-I) HAQUET L 

(HAQU-I) HAQUET L B C 
IC - G07C9/00 ;G08B 13/08 

IN - HAQUET L; HAQUET L B C 

AB - FR2793580 NOVELTY -The analysis of movement unit has a specific piece of 
equipment place on the floor. A screen section is sensitive to foot pressure, and continuously follows 
foot movements. 

USE - Analysis of movements of people in public places. 

ADVANTAGE - Provides detailed analysis following detailed foot movements. 

DESCRIPTION OF DRAWING(S) - The figure shows the foot pad mechanism 

polycarbonate front face 1 

acrylic front adhesive 2 

polyester upper circuit 3 

acrylic intermediate step 4 

lower circuit polyester 5 

near adhesive in acrylic 6 

connector and sole 7 

(Dwg.1/7) 
OPD - 1999-05-12 

DN - AE AG AM AU AZ BA BB BG BR BY BZ CA CN CR CU CZ DM DZ EE GD GE 

GH GM HR HU ID IL IN IS JP KE KG KP KR KZ LC LK LR LS MA MD MG MN MW MX MZ 
NO NZ PL RU SD SG SK SL TJ TM TT TZ UA UG US UZ VN YU ZA ZW 
DS - AL AT BE CH CY DE DK ES FI FR GB GR IE IT LI LT LU LV MC MK NL PT 

RO SE SI TR EA OA SZ AN - 2001-293176 [31] 



<§) REPUBLIQUE FRANQAISE 

INSTITUT NATIONAL 
DE LA PROPRIETE INDUSTRIELLE 



PARIS 



(vj) N° de publication : 

(& n'utiliser que pour tes 
commandes de reproduction) 

(21) n° d'enregistrement national 



2 793 580 
99 06074 



£j)lntCI 7 : G 08 B 13708 



DEMANDE DE BREVET D'INVENTION 



A1 



(22) Date de depot : 12.05.99. 
(55) Priorite : 



($3) Date de mise a la disposition du public de la 
demande : 17.1 1.00 Bulletin 00/46. 

(56) Llste des documents cites dans le rapport de 
recherche preliminaire : Se reporter a la fin du 
present fascicule 

@) References a d'autres documents nationaux 
apparentes : 



@Demandeur(s) : HAQUET LAURENCE BRIGITTE 
CLAUDE — FR. 



@) Inventeur(s) : HAQUET LAURENCE BRIGITTE 
CLAUDE. 



@)Titulaire(s): 



@) Mandataire(s) : HAQUET LAURENCE. 



O 
00 

m 

CO 
O) 

CM 
DC 



(§4) SYSTEME D'ANALYSE DES DE PLACEMENTS DES PERSONNES DANS LES LIEUX PUBLICS. 



(57) Systeme d'analyse des deplacements des personnes 
dans les lieux publics. Le systeme propose a pour objet 
cf analyser en continu les mouvements des pieds des per- 
sonnes se trouvant dans divers lieux publics grace a des 
equipements places dans les sols de ces lieux. 

Lesdits equipements sont a base, soit de claviers plats 
sans effet tactile, soit de fibres optiques. Tous deux sont ac- 
tives par les forces exercees par les pieds sur les sols, lis 
sont disposes de telle sorte qu'ils constituent des capteurs 
a formes matricielles. Un calculateur examine les capteurs 
10 a 20 fois parseconde et suit de facon continue toutes les 
personnes qui evoluent dans les lieux publics ainsi equipts. 

Ce suivl permet de compter les personnes, de controler 
la presence de personnes dans certains lieux, de determi- 
ner revolution, la repartition des personnes dans ces lieux 
et de def inir les points de montee et de descentes des voya- 
geurs dans les transports publics. 
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La presente invention concerne les mouvements et emplacements des personnes 
dans les Iieux publics. Le systeme repose sur Panalyse en continu des mouvements 
des pieds des personnes sur des sols specialement equipes ; ces sols sont ceux des 
gares, a£rogares, stations, magasins, banques, musees, halls, bureaux, usines, 
5 etablissements p6nitentiaires, transports publics (metros, autobus, cars, tramways, 
voitures des chemins de fer...), Iieux sensibles... 
Le systeme a pour objectifs : 

- le comptage des personnes dans ces Iieux, 

- le controle de la presence des personnes dans ces Iieux a des fins soit de securite, 
10 soit d'acquittement et de redevance de passage. II s f agit de d6celer les personnes en 

situation irreguliere et, secondairement, d'etablir des statistiques en fonction de 
divers criteres tels que les heures de la journee, les Iieux... 

- Panalyse de la repartition, de la circulation et de la frequentation des personnes 
dans les differentes parties d'un meme lieu public ; la mise en evidence des pointes 

15 de frequentation a certaines heures et, secondairement, l'elaboration de statistiques 
diverses, 

- la determination des points d'entree et de sortie de chacune des personnes ayant 
emprunt6 ces Iieux, 

- la determination des Iieux et des moments de mont£e et de descente des personnes 
20 dans les transports publics, 

- le signalement de personnes se mettant a courir dans certains Iieux, 

- Panalyse tres fine des empreintes et du mouvement des pieds a des fins 
therapeutiques. 

Aujourd'hui ce type d'analyse n'existe reellement qu'en ce qui concerne le comptage 
25 automatique des personnes dans les Iieux publics. Mais le sujet n'est pas vraiment 
ma?tris6. En effet les systemes de comptage actuels reposent essentiellement : 

* sur la reconnaissance des formes et Panalyse damages par des cameras lineaires 
ou matricielles avec marquage au sol, 

* sur la detection des personnes par cellules photoelectriques, 

30 * sur la detection des personnes par des appareils passifs sensibles au rayonnement 
humain dans le spectre infrarouge . 

Ces precedes fournissent des r^sultats dont la fiabilit^ et ia precision sont 
m^diocres. L'analyse d'images en trois dimensions est complexe, la discrimination 
des differentes personnes dans une foule est delicate. Quant aux methodes par 



2793580 

-2- 

faisceaux, la discontinuity des points de mesure, leur positionnement et leur nombre 
posent des problemes difficilement solubles sur les sites si bien que les resultats ne 
sont pas tres fiables. 

En ce qui concerne les podologues, ils disposent aujourd'hui d'appareils qui ne 
5 reposent pas sur une analyse tres fine et surtout continue des mouvements des 
pieds. 

La presente invention repose sur un suivi continu, dans les zones de mesure, des 
mouvements des pieds des personnes grSce a des sols sp^cialement equipes. 
10 Plusieurs proc6d£s d'^quipement des sols sont possibles, nous en decrivons deux : 
1- Un tapis integre un clavier plat de tr£s faible Epaisseur comportant des touches 
disposes de fa$on matricielle et dont l'entraxe est de Tordre de deux centimetres 
dans les deux dimensions. 

Le clavier plat est mis en sandwich dans le tapis, lequel est done ainsi compose : 
15 - une couche sup^rieure dure et r6sistante a l'usure de 1 a 2 mm d'epaisseur, 

- une epaisseur de mousse de polyurethanne de 2 a 3 mm, 

- un clavier plat de 1 mm d'epaisseur dont les touches sont sans effet tactile et dont 
la structure est donnee ci-apres, 

- la derniere couche, reposant sur le sol, est egalement une mousse de 
20 polyurethanne de 2 mm d'epaisseur. L'ensemble du tapis a une epaisseur de 

7 mm environ. 

Tout ceci se pr6sente sous forme de plaques de 60x60 cm que Ton dispose au sol 
sur les zones a controler. Telle que presentee sur la figure 1, la structure du clavier 
plat comporte les 7 616ments suivants : 
25 1- Face avant en polycarbonate 

2- Adhesif avant en acrylique 

3- Circuit superieur en polyester 

4- Intercalate en acrylique 

5- Circuit inferieur en polyester 
30 6- Adh6sif arriere en acrylique 

7- Limande et connecteur . 
Chacune des couches (la 6) a une epaisseur de Tordre de la centaine de microns. 
L'ensemble des 6 elements ayant une epaisseur legerement inferieure au millimetre. 
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Les circuits du clavier plat de chacune des plaques sortent en dessous par 
l'intermediaire de la limande (7) epaisse de 1 mm environ et large d'une dizaine de 
centimetres. Le passage des limandes se fait, soit dans le sol, soit sous les plaques 
voisines. 

5 Une version plus simple de ce procede d'equipement consisterait a placer ledit 
clavier sous un tapis au lieu de l'ins^rer dans son epaisseur . Le tapis ayant la 
composition adequate. 

2- Un autre equipement de sol repose sur Putilisation d'un reseau de fibres 
optiques. Le principe de fonctionnement de la fibre optique s'appuie sur le fait que 

10 lorsque Ton courbe la fibre il se cr6e une variation de la puissance lumineuse 
transmise. Dans le tapis est tissee une fibre optique qpui constitue le maillage 
longitudinal par une serie d'allers-retours. Perpendiculairement a cette fibre, 
d'autres elements de fibre sont egalement tisses comme le montre la figure 2 ; 
l'ensemble constituant une matrice dont les noeuds sont distants entre eux, dans les 

15 2 dimensions, de quelque 2 cm . Le reseau de fibres ainsi constitue est noy6 dans un 
produit a base de polyurethanne qui le protege tout en permettant la transmission 
des forces exercees par les pieds. 

Ce tapis pent se presenter sous la forme de plaques de 1 metre de largeur et de 
longueur et d'une 6paisseur de quelques millimetres. 
20 Le tapis capteur integre 1'emetteur et le recepteur optoelectroniques. La connexion 
entre le capteur et Telectronique est realisee par un conducteur 5 V continu sur une 
distance qui peut aller jusqu'a 50 metres. 

Dans les deux cas, les equipements de sol aboutissent a des multiplexeurs puis a un 
calculateur. Ce dernier examine le capteur matriciel 10 a 20 fois par seconde par 
25 balayage des lignes et colonnes (lecture matricielle) ; il determine ainsi l'etat des 
diflterents noeuds de la matrice. 

En effet le poids du corps exerce une pression sur le sol ; cette pression sollicite un 
certain nombre de touches du clavier plat ou de noeuds du capteur 
optoelectronique. 

30 A un instant donne, la pression s'applique sur quelques points voire seulement 
quelques zones correspondant 4 chacun des pieds. Le nombre de ces points ou 
T^tendue de ces zones dependent directement de la sensibility du systeme, laquelle 
d^coule de Tepaisseur de chacune des composantes du tapis sensible y compris des 
epaisseurs des constituants du clavier plat ou des diametres des fibres optiques. 
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Les epaisseurs et diametres doivent etre adaptes aux differentes applications du 
systeme et au role que Ton veut lui faire jouer. 

La frequence de lecture du capteur matriciel est importante (10 h 20 fois par 
seconde), par rapport a la vitesse d'enchainement des mouvements d'un etre 
5 humain si bien que Ton peut affirmer que 1'observation du systeme constitue un 
suivi continu du mouvement de chaque pied ; entre Tinstant tn et Tinstant tn+1, il 
existe un nombre significatif de points dont Tetat n'a pas change. Ceci au moins 
pour Tun des deux pieds d'une meme personne. 

On peut affirmer que le systeme suit constamment et de fapon sure chaque pied, 
10 sans confusion possible. Les points differents entre tn et tn+1 (differents mais 
contigus) permettent d'analyser revolution du deplacement Les nombres de lignes 
sollicitees par un pied et les nombres de points sollicit^s sur chacune des lignes 
fournissent une longueur, une largeur et une enveloppe des empreintes des 
chaussures ; ces donnees sont suffisantes pour identifier approximativement 
15 chacune des chaussures presentes, pour les differencier et les associer deux a deux 
afin de compter les voyageurs. L'analyse de ces donnees permet d'exclure tous 
objets parasites tels que Cannes, parapluies, valises voire meme jeunes enfants si 
necessaire. 

A Tentree des v^hicules de transports ainsi qu'i Tentr^e de certains lieux publics, 
20 sur une partie des zones 6quip6es, les personnes sont canalisees grace a des 
colonnes verticales ou des barres d'appui convenablement disposees. Ces elements 
font office de separation et servent, le cas 6cheant, a supporter les appareils de 
paiement ou de controle de passage. Dans ce cas, le franchissement de ces appareils 
implique une action de reconnaissance ou de paiement (a distance ou non) de la 
25 part des personnes et un ^change d'informations techniques entre Tappareil fixe et 
un titre de passage ou de presence en possession de chaque personne. 
Le systeme propose , reli6 au systdme de paiement ou de controle, suit les pieds 
dans la zone de mesure et en particulier lors du passage des pieds devant les 
appareils de . paiement ou de controle et fait la difference entre ceux qui 
30 appartiennent 4 une personne qui a effectue Taction requise et ceux de la personne 
qui n'a pas effectue Taction requise et s'est ainsi plac6e en situation irreguliere . 
Les objectifs du projet conduisent k distinguer deux types de dimensions des lieux 
publics : 
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- les zones moyennement etendues telles que les voitures de transports publics, Ies 
halls, les bureaux, etc ... Dont les sols peuvent etre 6quipes tel que nous l'avons 
decrit sur rensemble de leur surface, 

-et les zones plus vastes qui ne peuvent etre equip6es qu'a Ieurs entrees et leurs 
5 sorties ainsi qu'en quelques endroits cle. 

Dans le premier cas, le systeme propose suit en permanence les deplacements des 
personnes sur toute Tetendue du lieu. Si bien qu'il est en mesure , en plus du 
comptage automatique des personnes, d'indiquer : 

- les points d'entr£e et de sortie des personnes dans les divers locaux, 

10 - les lieux et moments de montee et de descente de chacune des personnes dans les 
transports publics, 

- les cheminements de chaque personne dans les differentes parties d'un meme lieu 
public, 

- l'endroit ou se trouvent les personnes en situation irreguliere et ceci a tout 
15 moment dans les transports publics par exemple ou dans des zones sScuritaires. 

Dans le second cas, le systdme propose compte de fa9on automatique : 

- les entrants, 

- les sortants, 

- et les nombres de passage aux endroits cle. 

20 La figure 3 represente une petite partie du capteur matriciel a l'echelle V2 : chaque 
petit point represente un capteur. Dans la realite I'espace entre deux capteurs est de 
2 cm dans les deux dimension . Horizontalement, les lignes sont numerotees de 1 a 
n; la ligne 1 correspondant au debut de la zone de controle. Sur le schema, seules 
les lignes 10 , 20 et 30 sont numSrotSes. L'exemple represent^, figures 3 a 7, est 

25 celui d'un voyageur entrant dans un vehicule de transport public; il apparalt pour la 
premiere fois sur la zone de controle, a l'instant to, a une quarantaine de cm du 
d6but de la zone ; precis£ment sa chaussure va solliciter des capteurs sur les lignes 
25, 26, 27 et 28. Les capteurs sollicites sont schematises par les gros carr£s noirs ; 
ils sont au nombre de : 

30 7 sur la ligne 25 

8 " 26 

8 " 27 

9 " 28 
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La figure 4, dans sa partie to, reprend Pexemple de la figure 3, a une echelle tres 
diffSrente. Les numeros de ligne sont mentionnes avec en regard les nombres de 
capteurs sollicites (7 en ligne 25 etc. .) 

L'observation suivante, toujours figure 4, a lieu , un dixieme de seconde plus tard, 
5 soit a tl ; la ligne 29 est, cette fois, sollicit^e. Ce fait donne deja la direction du 
mouvement de la personne. La ligne 25 va progressivement disparaitre, a t2 
partiellement , puis a t3 completement. 

A t4 un second pied apparait sur la partie droite de la zone observee, en 
commencant par un talon. Puis les empreintes de ce pied vont se completer a t5, t6 

10 et t7 ; le premier pied va etre souleve completement a t7 (partie gauche). 

Puis le premier pied va reprendre une nouvelle place a t9. (figure 5), sans toutefois 
se placer a I'avant du second pied ce qui signifie qu'il y a pietinement du voyageur. 
II va en etre de meme pour le second pied qui va se soulever, a tl2, et se reposer 
en lignes 49 ,50, 51 (a tl3) marquant ainsi une tres faible progression (il etait 

15 pr6c6demment, a t4, en ligne 42, 43 et 44). Le pietinement est ainsi tres marque : la 
raison est par exemple, l'engorgement de personnes ou bien le ralentissement 
occasionn^ par Taction de controle ou de peage impose a ce endroit. Et ainsi de 
suite, figures 6 et 7, jusqu'a Tobservation t31 ; Pensemble des 32 observations 
ayant dure 3,2 secondes. 

20 
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REVENDICATIONS 

1) Systeme d'analyse des deplacements des personnes dans les lieux publics (gares, 
aerogares, stations, magasins, banques, musees, halls, bureaux, usines, 
etablissements penitentiaires, metros, autobus, cars, tramways, voitures des 
chemins de fer, lieux sensibles...), ce systeme est caracterise en ce qu'il repose sur 

5 un equipement specifique des sols compose, soit d'ecrans plats (figure 1), soit de 
fibres optiques (figure 2), soit de tout autre dispositif sensible aux pressions 
exercSes par les pieds sur les sols. 

2) Systeme d'analyse des deplacements des personnes selon la revendication 1 , 
caracterise en ce qu'il efFectue un suivi continu des forces appliquees sur le sol par 

10 les pieds des personnes (figures 4 a 7), ces sols etant, selon les cas, equipes, soit 
sur une partie seulement, soit sur leur ensemble (dans les voitures de transport 
public par exemple). 

3) Systeme d'analyse des deplacements des personnes selon les revendications 1 et 
2 caracterise en ce qu'il effectue un examen tous les dixiemes de seconde au moins 

15 et que, au regard des mouvements d'un etre humain, cette frequence permet 
d'etablir un suivi continu des mouvements des pieds des personnes (figures 4 a 7) et 
de definir le sens et revolution de la marche des personnes. 

4) Systeme d'analyse des deplacements des personnes selon les revendications 1, 2 
et 3, caracterise en ce que les entrees des lieux publics sont dotees de separateurs 

20 permettant au systeme de discriminer chacun des pieds, de les suivre et de les 
associer deux a deux de fagon sure et ainsi de compter les personnes. 

5) Systeme d'analyse des deplacements des personnes selon les revendications 1 a 4, 
caracterise en ce que les separateurs supportent, le cas ech^ant, les divers appareils 
de controle de passage ou de p£age de redevance. 

25 6) Systeme d'analyse des deplacements des personnes selon les revendications 
pr£citees, caracterise en ce que les appareils de controle ou de p^age avec lesquels 
il est en liaison, lui permettent de rep£rer les pieds des personnes en situation 
r^guliere ou non au regard de la presentation du badge requis par l'appareil de 
controle ou au regard du paiement de la redevance exig6e. 

30 7) Systeme d'analyse des deplacements des personnes selon les revendications 
pr^cedentes, caracterise en ce qu'il est base sur le fait qu'entre Tobservation faite a 
l'instant t n et celle faite a t n+1, un certain nombre de capteurs du revetement de 



2793580 

-8- 

sol va etre dans la meme situation (par exemple sollicite par la pression exerc^e) et 
qu 1 un certain nombre de capteurs va etre dans une situation differente. Ces 
differences vont permettre au systeme de dSduire les evolutions des deplacements, 
de determiner une certaine identification de chacune des chaussures, de d^finir pour 
5 chacune des chaussures, leurs points d'entree et de sortie ou, dans les vShicules de 
transport public, les points de montee et de descente des voyageurs. 

8) Systeme d'analyse des deplacements des personnes selon les revendications 
precedentes, caracterise en ce que le suivi constant qu'il exerce dans les lieux 
publics Squipes sur la totalite de leurs surfaces lui permet de fournir, a tout 

10 moment, en temps reel, la position des personnes en situation irreguliere dans ces 
lieux. 

9) Systeme d'analyse des deplacements des personnes selon les revendications 
precedentes caracterise en ce que les observations faites par le systeme a tn et a 
tn+x vont mettre en evidence, par exemple, la forte acceleration d*un deplacement 

15 et conduire le systeme a signaler le fait que quelqu'un se met a courir. 

10) Systeme d'analyse des deplacements des personnes selon les revendications 
precedentes caracterise en ce qu'il examine point par point les empreintes des pieds 
en deplacement, apportant ainsi une aide au podologue pour deceler des defauts ou 
anomalies relatifs a la marche ou aux pieds des personnes. 
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